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 Аннотация: данная исследовательская работа посвящена разработку и 

создания системы управления пешеходами с помощью искусственного 

интеллекта – робота, в переходах улиц города.  
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 Abstract: in this article, the development of a project in controlling the 

movement of a pedestrian robot, in general, at street crossings of the city using an 

intelligent system is presented. 
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 Целью данной исследовательской работы является, разработка проекта 

системы управления пешеходами интеллектуальной системы (СУП ИС), т.е. – 

робота, в переходах улиц города [12-13]. 

В настоящее время, «цифрирование» разных не выполнимых функций, 

дает возможность осуществления ее с помощью разработки, создания и 

внедрение ее в народное хозяйство. Потому что, еще очень много встречаются 

«непрерывные», т.е. аналоговые данные, которых необходимо 

преобразовывать в цифру, а особенно они необходимы в разработке и 

создании разных интеллектуальных систем. 
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В настоящее время интеллектуализация находит популярность во всех 

отраслях науки, техники и в быту, особенно надо отметит с развитием науки 

как «биоинженерии», она приобретает непомерную функцию, с важностью 

управлением над биологическими процессами, с помощью электроники, 

микропроцессора, разных преобразователей непрерывных (т.е. аналоговых) 

данных в цифровую. Благодаря чего, развитие выше указанных научных целей 

в разных направлениях, где разрабатываются и создаются разные проблемно 

– ориентированные интеллектуальные системы, равномерно с этим, разными 

видами обеспечений, как: программное, математическое, информационное, 

техническое, электронное, эргономическое и другие.   

Развитие интеллектуальных систем, и внедрение его в народное 

хозяйства, является не ограниченным, потому что у человечество 

неограниченное количество «второстепенных работ», которых необходимо 

доверит и переложит на плечи техники и автоматизированных систем. 

 Предлагаемая исследовательская работа находится в начальной стадии 

создания СУП ИС, где, ведутся разработки по описанным функциям 

управления, имеются локальные разработки по некоторым этапам, а также, 

создаются алгоритмы и налаживаются программы управления. Но, она 

получило одобрение в образовательном процессе, т.к. аналога в данной 

области не имеются, она является востребованным в учебном процессе, для 

проведения практических и лабораторных занятий по дисциплине 

искусственный интеллект и робототехника.  

 Разработка и создание [9-11] таких интеллектуальных систем является 

очень сложным, трудоемким и многогранным, так как система управления 

робота, непосредственно связана с участием специалистов в области: 

математической логики, математики, программирования, системного 

программирования, в области распознавания образов, в области электроники, 

микропроцессорной техники, изготовителей и создателей конструкции и 

сборки самого робота.    
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 Одной из сложной работы является, разработка трансляторов: 

узбекского, русского, английских языков и сурдопедагогика инклюзив, 

которое требует много сил и времени на их создание, она необходима в 

диалоге с пешеходами и их сопровождении.   

 При обзоре робот в данной области, было найдено интересная работа 

Великобритании, посвященная по данной области, которая выполняет только 

две функции: помочь детям переходит улицу и второе сопровождение 

инвалидов. Но, нами было дополнено и другие функции, которое встречается 

в переходе, связанные с незрячими людьми, глухими и иностранцами не 

владеющими местным языком. А это в свою очередь привело к интересным 

исполнениям в данной области. 

 

 Из проведенных исследований было сделано заключение, о разработке 

и создании систему управления пешеходов с помощи интеллектуализации 

(СУП ИС), которого можно осуществит в шесть этапа: 

 Этап 1. Проектирование СУП ИС в целом. 

 Этап 2. Проектирование и создание транслятора языков. 

 Этап 3. Моделирование всех выполняемых работ по их функциям. 

 Этап 4. Конструирование робота-пешехода. 

 Этап 5. Разработка СУП ИС по их разделам. 
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 Этап 6. Создание СУП ИС и ее состав. 

 Этап 7. Наладка и его внедрение в народном хозяйстве. 

 Проектируя СУП ИС, необходимо выполнит выше указанные этапы 

разработки в создании робота-пешехода, которое связана с: 

 - проектированием всех этапов «от и до» СУП ИС; 

- математическое и имитационное моделированием всех процессов и 

функций, участвующих в СУП ИС; 

- созданием транслятора языков: узбекского, русского, английского и 

сурдопедагогика инклюзив;  

 - изготовлением всех узлов, блоков и устройств, входящих в ИС; 

 - созданием блоков и узлов, участвующих в ИС;  

 - сборкой интеллектуальной системы; 

 - наладкой в целом СУП ИС. 

 -  и внедрением ее в народное хозяйство. 

 Каждый этап работы выполняется локально группами с участием 

специалистов-консультантов разных областей, преподавателей и студентов. 

 ВЫВОД: Из выше указанных этапов, описанных функций и 

перечисленных задач, процесс разработки и создания робота, очень сложная, 

трудоемкая и коллективная работа, которое требует достаточного времени, 

привлечения специалистов и средств.  

 РЕЗЮМЕ: На сегодняшний день, исходя из возможности «рабочего 

места обучаемого» разрабатываться - программное обеспечение 

разрабатываемой системы, с помощью разных микропроцессоров для ее 

управления, а еще необходимо создание: технических, математических, 

электронных, системных и других. По нашему мнению, в высших 

образовательных учреждениях необходимо разработать и создать «свои» 

интеллектуальные системы по всем специализациям и специальностям, в 

зависимости от изучаемых дисциплин для приобретения знаний и для 

контроля качества приобретенных знаний в приобретении знаний, умений и 

навыков по изучаемым дисциплинам. 
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