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Целью данной исследовательской работы является, разработка видов 

обеспечений в проектировании управления движением пешехода 

интеллектуальной системы, т.е. робота []. 
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Система СУП ИС рисунок 1, состоит множество подсистем, этапов и 

функций, и одним из них является «управления движением пешехода». 

Во всех выше указанных случаях, робот-пешеход вмешивается в 

функционирование городского светофора. Для выполнения каждой 

подсистемы будет необходимо разработать «свой» алгоритм выполнения в 

зависимости от функции управления. И все разработанные алгоритмы должны 

функционировать последовательно по алгоритму подсистемы управления 

движением пешехода на переходах [7,8]. 

Проектирование интеллектуальной системы состоит из трех основных 

частей: 

Первая часть – это, «software» - «мягкая часть», которая состоит из 

комплекса программ, выполняемые разные функции управления и т.д.; 

Вторая часть - это, «hardware» - жесткая часть, которая является 

основным в управлении интеллектуальной системы состоящая из набора 

разных электронных схем и устройств, микропроцессоров обеспечивающее 

управление роботом; 

Третья часть - «hardware» - жесткая часть, состоящая из набора разных 

конструкций для сбора самого робота. 

Процесс разработки системы состоит из множества набора алгоритмов, 

где будет охвачена «от идеи и до воплощения» СУР, т.е. все выполняемые 

функции робота-пешехода.   

Для проектирования интеллектуальной системы управления движением 

робота в переходе, необходимо создать разные виды обеспечений данной 

системы. Она состоит из: технического, программного, математического, 

информационного, лингвистического, организационного, методологического, 

правового видов обеспечений, которые в свою очередь являются 

необходимыми и не повторяющимися. Это:  

- технический, которые будут выполнят разные механические действия, 

связанные с пешеходами, которая состоит из:  
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- жесткой части-1, т.е. который: передвигает, подымает, подает, 

выполняет определенные функции, связанные с перемещением, т.е.  

механически манипулирует;  

- жесткой части-2, электронной, состоящие из разных чатов, связанные 

с ее управлением;  

- программный, все разработанные программы для каждой под системы 

будут записаны систему управления и каталогизирована в Базу Данных;  

- математический, для моделирования процессов проектирования и 

управления, с использованием разных математических методов вычисления;  

- информационный, где будут накапливается входные-приобретенные, 

промежуточные для их временного или постоянного хранения и выходные, 

которые выдают результат выполненной операции; 

- лингвистический, который отличается своим разнообразием с точки 

зрения языков, как узбекский, русский, английский, а также сурдопедагогика 

инклюзив, где для каждого языка общения необходимо разработать 

трансляторы;  

 - организационный, где будет осуществляться поэтапное работы: 

проектирования, создания, осуществления сборки и монтажа, эксплуатации и 

т.д.; 

- методологический, где будут разработаны методология: 

проектирования конструкторской части, управления движением робота 

пешехода, светофором, вести диалог с пешеходами и их сопровождением;    

- правовой, работы, связанные с тиражированием, реализацией и т.д.  

ВЫВОД: Как видно разработка и создание выше указанной системы, это 

сложный процесс, которое захватывает почти все виды обеспечение в 

проектировании и управлении приведенной интеллектуальной системы. 

РЕЗЮМЕ: Из приведенного общего алгоритма рисунок 1, можно 

представит насколько многогранно и разнообразно выполняемые функции в 

управлении движением пешехода на переходах. Для каждого этапа в процессе 
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проектирования и управления роботом и в ее функционировании, необходимо 

разработки и создания всех видов обеспечений системы СУП ИС.  
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TA’LIMDA ERGONOMIKA VA SUN’IY INTELLEKT 

Panjiyeva Gulhayo Nuriddin qizi 

Chirchiq davlat pedagogika universiteti 

Annotatsiya. Rivojlanayotgan hozirgi zamonda inson hayoti yengillashib 

bormoqda. Insonlar ishining samaradorligini oshirish uchun soatlab ishlashadi. 

Buning oqibatida turli xil kasalliklarni orttirib olishadi. Bu esa ish samaradorligini 

tushirib yuboradi. Shunga oʻxshash muammolarning yechimi esa insonlar sog’lom 

ergonomik muhitda hamda kichik tanaffuslar bilan ishlashi zarurligidir. Bundan 

tashqari qoʻl mehnatini yengillashtirish uchun robotlar, oʻzini oʻzi boshqaradigan 

mashinalar yaratilmoqda. Bu texnologiyalar sun’iy intellektga asoslangan boʻlib, 

bugungi kunning eng katta yutug’i sifatida tez sur’atlarda rivojlanmoqda. 

Kalit soʻzlar: ergonomika, sun’iy intellekt, AI, repetitorlik tizimi 

Ergonomika oʻzi nima? Uning vazifalari nima? Uning uzluksiz ta’limga 

qanday bog’liqligi bor? Shu savollarga javob topishimiz mumkin. 

Ergonomika - bu ish joylari, mahsulotlar va tizimlarni ulardan 

foydalanadigan odamlarga mos keladigan tarzda loyihalash yoki tartibga solish 

jarayoni.[1] Ergonomika shikastlanish yoki zarar xavfini kamaytirish uchun ish 

jоylari va muhitni yаxshilashga qaratilgan. Texnologiyalar oʻzgargan sari, ish, dam 

оlish va oʻyin uchun foydalanishimiz mumkin boʻlgan vоsitalar tanamiz talablarigа 

mos kelishini ta’minlash zarurati ham oshib bormоqda. Ergonomika har bir 

insonning muqim ishlash joyini loyihalashda insonning qobiliyatlari va 

cheklovlarini, jumladan, inson tanasining oʻlchamini, kuchini, mahoratini, ishlash 

tezligini, samaradorligini  hamda hissiy qobiliyatlarini (koʻrish, eshitish) jalb qilish 

orqali xavfsiz, qulay va samarali ish joylarini yaratishga qaratilgan. Bu maktab 


